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podnosniki
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Zaktady Merlo o zadaszonej powierzchni 350000 m2:
Produkcja elementéw elektrycznych
S. Defendente di Cervasca (CN) Produkcja elementéw hydraulicznych
W+0c:hy Produkcja nadwozi
Produkcja kahin
Produkcja osi
Konfiguracja silnikow
Montaz urzadzen
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Merlo
Technologiczny lider w
sektorze maszyn roboczych

2021
Elektryczne

Merlo jest znaczgca rodzinng Grupg przemystowg, zatozong w Cuneo
w 1964 roku, ktéra projektuje, produkuje i sprzedaje swoje produkty
marki Merlo i Treemme.

2012
W centrum projektu znajdujg sie cztowiek i teren: Grupa Merlo Modutowe
angazuje sie w ochrone srodowiska i sprawienie, aby praca operatora
i osab, ktore kazdego dnia w fabryce z pasjg poswigcajg sig ciggtemu
udoskonalaniu wydajnosci i osiggow jej produktow, byta bardziej
funkcjonalna, bezpieczna i komfortowa.
Portfolio produktéw sktada sig z petnej gamy podnosnikaw 200[_)
teleskopowych, zaréwno sztywnoramowych jak i obrotowych, Multifarmer
betoniarek samozatadowczych DBM, miejskich i lesnych maszyn
narzedziowych oraz uniwersalnych przenosnikéw ggsienicowych
Cingo.
Wszystkie produkty z gamy Merlo wyrdzniajg sige innowacyjnoscig,
technologig i niezawodnoscig, bedgcymi od zawsze cechami ]r?l?'gofarmer
charakterystycznymi Grupy, ktdre zyskaty zaufanie rynkadw.
1991
Roto
Firma Merlo S.p.A. od zawsze
jest synonimem innowacji 1987
technologicznej w swiecie Panoramic
podnosnikow teleskopowych.
1981
SM




|
i

IR
i ,i.

1)
P«:
)
4
i

iy
ViR |
1YY
I
2

}z
)Lk
»

AV
>
)
"\::'I'ﬁ”»
195 L0
) 1
y 1
e

)
)
>

i
Y1

R
i

b

V]
H

1) 1

WANYR
;{ 13 1L
BN
)
> ¥
g .'“‘}) \.‘i},

Y

Gama podnosnikdw teleskopowych

Ze stabilizatorami ze sterowaniem hydraulicznym
0d zawsze najlepszy w swojej klasie

Juz od 1987 roku, gdy na rynku pojawit sie pierwszy podnosnik teleskopowy z bocznym silnikiem, mozna byto
tatwo domyslic sie, jak dtugg historie bedzie miata gama Stabilizowanych podnosnikow teleskopowych o nazwie
»,Panoramic”. Przez lata jej wyjatkowy projekt i konstrukcja opracowana przez firme Merlo byta Zrédtem inspiracji
dla wielu producentow.

Gama podnosnikow teleskopowych Panoramic jest stale rozwijana, dzigki zastosowaniu wyjatkowych technologii,
wysokiej jakosci materiatdw, a takze dzieki wdrazaniu systeméw majgcych na uwadze bezpieczenstwo, ktére
petnig kluczowag role w zapewnianiu naszym klientom odpowiedniej ochrony i tatwej obstugi.




Interfejs uzytkownika:
Wyswietlacz w kabinie do
wyswietlania wszystkich parametrow
dziatania. Polecenia wydawane za
pomocg ergonomicznych joystickaw
z wbudowanym przetgcznikiem
kierunku jazdy. Suwaki i sterowniki
zostaty zaprojektowane tak, aby jak
najbardziej uproscic ich obstuge.

Naped:

Przektadnia hydrostatyczna z
czterema kotami napgdowymi z
napedem dotgczanym automatycznie,
silniki o mocy od 75 do 143 KM i
maksymalna predkosc 40 km/h.
Wyjatkowe utozenie silnika bocznego i
wzdtuznego.

Przesuw boczny
wysiegnika:

Jestesmy jedyna firmag na rynku
zapewniajgcg urzadzenie, ktore
umozliwia korekcje pozycji tadunku

bez koniecznosci poruszania maszyny

oraz bez zmiany stabilnosci i poziomu
bezpieczenstwa operatora.

Wysiegnik teleskopowy:
Wysokosci od 10 do 18 metrow, z
udZzwigami od 3000 do 5000 kg.
Wyjatkowy projekt, ktdry zapewnia
lekkosg, precyzje i wytrzymatosc.
Karetka narzedziowa wyposazona
w blokade hydrauliczng tac-lock,
sterowang z kabiny.

Hydrauliczna:

Zmieniony rozmiar czgesci
hydraulicznych, aby zmniejszyc czas
manewrowania. Pompa hydrauliczna o
zmiennej pojemnosci (Load Sensing)
w celu zapewnienia maksymalnej
oszczednosci eksploatacyjnej, duzych
wydajnosci i doskonatej ptynnosci
dziatania.

Kabina:

Posiada certyfikat FOPS Poziom Il i
ROPS, zaprojektowana jest tak, aby
zachowac jak najwiekszg ergonomig

i zapewniac¢ wysoki poziom ochrony
operatora. Szerokoscé 1010 mm i duza
przeszklona powierzchnia zapewniajg
wyjatkowy komfort i maksymalng
widocznose.



Bezpieczenstwo

Bezpieczenstwo operatora zawsze byto najwazniejszym elementem przy projektowaniu maszyn Merlo.
Konstrukcja kabiny Merlo, certyfikowana zgodnie z normami IS0 3449 FOPS i ISO 3471 ROPS, gwarantuje
uzytkownikom podnosnikow teleskopowych najwyzszy poziom ochrony dla tej kategorii. Krata ochronna
FOPS znajduje sig na zewnatrz szklanego daszka, aby udoskonali¢ komfort wnetrza, a jednoczesnie
chroni¢ integralnosé konstrukcji i szyby. Wszystkie modele Merlo sg ponadto wyposazone w zintegrowany
system bezpieczenstwa, ktory - w czasie rzeczywistym - monitoruje i zarzadza parametrami dotyczgcymi
bezpieczenstwa, pozwalajgc operatorowi na w petni spokojng prace. Bezpieczefnstwo maszyny uzupetniane
jest automatycznym zarzgdzaniem hamulca postojowego, ktéry w przypadku wytaczenia silnika, zatrzyma
maszyne tak, by unikngé niepozgdanych ruchow.

Wysiegnik Merlo

Wysiegnik sktada sig z podwajnej sekcji w ksztatcie litery C, ze
stali o wysokiej wytrzymatosci, spawanej wzdtuz neutralnej
osi zginania. Przewody hydrauliczne i kable elektryczne
umieszczone wewnatrz wysiegnika z mechanizmem

»wktadkowym?” gwarantujg ochrong przed uderzeniamiitatwe
wycigganie podczas wykonywania prac konserwacyjnych.
Prowadnice slizgowe, w ksztatcie litery ,L”, wykonane sg z
kompozytowego materiatu tak, aby jak najbardziej zwigkszyc
wydajnosc¢, zmniejszajac przy tym oddziatywanie i zuzycie
powierzchni slizgowych. Rozwigzanie zastosowane w wysiggniku
Merlo oferuje wysokg precyzje z zarzadzaniem ruchami co do
milimetra i brakiem zginania konstrukcji.

ZabezpiaczenieFops.

Wszystkie modele Merlo posiadajg metalowa strukture
wewnatrz kabiny, nad szklanym daszkiem, tak by uzyskac
najsurowszy poziom certyfikacji w zakresie ochrony operatora
przed upadkiem przedmiotdw - norma FOPS poziom II. Kratka
ochronna Merlo jest profilowana w celu zmniejszenia wptywu na
widocznosé i zapewnia:

* Wyjatkowag przestronnosc kahiny.

* Doskonatg widocznosc tadunku.

* Maksymalne bezpieczenstwo operatora oraz komponentdw
kahiny, w tym daszka oraz gornej wycieraczki.

* Mozliwoscé tatwego demontazu konstrukcji w celu doktadnego
wyczyszczenia daszku.



Obstuga ruchow

Aby zapewnic najwyzszy stopien bezpieczenstwa pracy we
wszystkich sytuacjach i przy zastosowaniu dostgpnego
osprzetu, stabilizowane podnosniki teleskopowe wyposazone
sg w suwaki, ktére pozwalajg na dezaktywacje funkcji
hydraulicznych, aby uniemozliwi¢ ich przypadkowe
uruchomienie, co mogtoby prowadzi¢ do nieprawidtowego
uzycia urzadzenia. Przyktadowo, podczas prac wykonywanych
z uzyciem wciggarki, mozna zablokowac rotacje karetki,
umozliwiajgc prace z odpowiednimi kgtami liny osprzetu, co
zapewnia integralnosc przewdd urzadzenia.

Rama charakteryzuje sie niewielkimi wymiarami w poréwnaniu
do standarddw rynkowych, co ma na celu zminimalizowanie
obrysu maszyny. Dodatkowo po zewngtrznej stronie

ramy znajduje sig wyjgtkowy pas, wykonany ze stalowego
ksztattownika.Zaprojektowana tak, aby jak najbardziej zwigkszyc
wytrzymatosc konstrukcji i zapewnic¢ doskonatg wytrzymatosc
na skrecanie w dolnej czesci. Ponadto spod nadwozia jest

w petni zabezpieczony stalowg blacha, aby zabezpieczyc
wszystkie komponenty przed mozliwym uderzeniem przy
poruszaniu sig po terenach off-roadowych.

Poziomowanie v
Tl

Podnosniki teleskopowe Merlo mogg by¢ wyposazone
w korekcje poziomu bocznego. Dzigki temu rozwigzaniu,
korzystajac z prostej komendy w kahinie, klient moze zmienic
nachylenie poprzeczne podwozia, kompensujgc nachylenie
podtoza az do 8% - czyli ok. 5° nachylenia. Dzigki temu mozna
przeprowadzi¢ podnoszenie tadunku w sposéb doskonale
pionowy, ograniczajac ryzyko niestahilnosci bocznej maszyny.




ASCS

System bezpieczenstwa ASCS (Adaptive Stability Control System) doskonale zapobiega ryzyku przechytu
maszyny w przad podczas przenoszenia tadunku.

System reguluje predkosc¢ i maksymalng liczbe ruchéw na podstawie trzech parametréw dziatania:

» Przenoszony tadunek - kg podniesionego materiatu

* Pozycja tadunku - zasigg, wysuniecie wysiegnika i rotacja karetki

* Uzywany osprzet - rozpoznany automatycznie przez odpowiednie czujniki.

Po osiggnieciu roboczego progu stabilnosci, system najpierw zmniejsza predkos¢ wysiegnika, a nastgpnie
catkowicie blokuje ruch. Niezalezna kontrola kazdego ruchu hydraulicznego pozwala na rozpoznanie, jakie
ruchy stanowig potencjalne zagrozenie bezpieczernstwa oraz wykonanie tylko tych, ktére nie pogarszaja
warunkéw stabilnosci lub ktére pozwalajg poprawié poziom bezpieczenstwa, utatwiajgc korzystanie z maszyny
réwniez mniej doswiadczonym uzytkownikom.

System ASCS wyposazony jest, opcjonalnie lub seryjnie, w
kolorowy wyswietlacz o przekatnej 10,1”’, wyposazony we
wbudowany czujnik do automatycznej regulacji jasnosci na
podstawie zewnetrznych warunkow oswietleniowych.W ten
sposob nieustannie zapewniony jest tatwy odczyt warunkow
stahilnosci, aktualizowanych na biezgco na podstawie
przemieszczanego tadunku i uzywanego osprzetu.W kazdej

chwili klient moze sprawdzic¢, w ktdrym miejscu zainterweniuje
system bezpieczenstwa. Gdy system interweniuje, blokujgc
ruchy, komunikat pop-up pokazuje klientowi wszystkie dozwolone
operacje, ktére nie wptywajg na stabilnos¢ maszyny.Dodatkowo
podawany jest odczyt inklinometru, aby obstuga maszyny byta jak
najbardziej bezpieczna.

Ustawianie obszaru roboczego

Specjalna funkcja dostgpna za posrednictwem wyswietlacza
pozwala operatorowi ustawié geometryczne granice pracy.
Regulacja moze odbywac sig zaréwno na podstawie osi
kartezjanskich (maksymalne i minimalne wysokosci i wysuw),
jak i na podstawie odpowiednich ruchdow wysiegnika (kat
podnoszenia i maksymalne i minimalne podnoszenie i wysuw).
Regulacja jest prosta i precyzyjna, odbywa sig z uzyciem
zielonego watka znajdujacego sie w poblizu joysticka, co
zapewnia precyzyjne ustawienie wysuwania i podnoszenia,

z tolerancjg do 0,1 metra. Kgt wysiegnika regulowany jest z
doktadnoscig 1 stopnia.

Rozwigzanie to umozliwia uproszczenie eksploatacji maszyny
oraz zwigkszenie bezpieczenstwa przy powtarzajacych sie
pracach i na ograniczonych przestrzeniach, na przyktad w
hali.




Ustawianie predkosci ruchow

System ASCS, za pomocg wyswietlacza, pozwala na
dostosowanie predkosci pojedynczych ruchow wysiegnika
teleskopowego i uzywanego osprzgtu w zaleznosci od wymogow
poszczegadlnych operatoréw i wykonywanych czynnosci. Mozna
zapisac do dziewigciu réznych ustawien.

Strefa robocza

Po wyposazeniu maszyny w odpowiednio rozpoznang topate
automatycznie aktywuje sie strefa robocza. Strefa robocza,
ktdra osigga maksymalny zasieg 1 metra i 10° podnoszenia.

W tym obszarze mozna pracowac bez koniecznosci blokowania
ruchu osprzetu przez system kontroli w przypadku przeciagzenia,
utatwiajgc prace wykopowe i zapewniajgc doskonatg ptynnosc
ruchow.

Zapamietywanie przemieszczanych tadunkew

Wyswietlacz systemu ASCS umozliwia odczytywanie poruszanego
tadunku, recznie lub automatycznie, za kazdym razem, kiedy wysiegnik
teleskopowy zostanie podniesiony powyzej wczesniej ustawionych
przez operatora stopni nachylenia.

Srednia tolerancja zmierzonych warto$ci wynosi + 5%, poniewaz moga
sie one zmieniac¢ w zaleznosci od dynamicznych warunkow maszyny.
System moze zapamigtac do 1000 roznych odczytow, wyswietlajac ich
tacznag liczbe i ostatnie 20 wartosci.

State podawanie

W modelach z wyswietlaczem dostgpny jest system do regulaciji
i wysytania statego przeptywu oleju do osprzetu. Rozwigzanie to
pozwala na doktadng i precyzyjna regulacje przeptywu oleju
od 0 do maksymalnego natezenia przeptywu na kazdym

z 4 pomocniczych wyjsé hydraulicznych, obstugiwanych na
garze wysiegnika. W innych modelach rozwigzanie to moze byc¢
dostepne jako wyposazenie opcjonalne.

Kamera tylna

W potaczeniu z 10,1” kolorowym wyswietlaczem systemu ASCS
mozna wyposazyc maszyne w tylng kamere, uruchamiang
automatycznie przy wrzucaniu biegu wstecznego. Obrazy
pochodzace z tytu podnosnika teleskopowego sg odtwarzane
bezposrednio na wyswietlaczu w kahinie.

Kamerg mozna aktywowac réwniez rgcznie z poziomu menu
systemu ASCS.




Osiagi

Stabilizowane podnosniki teleskopowe Merlo zaopatrzone sg w Przektadnie hydrostatyczng, zasilang silnikiem
spalinowym, pozwalajgcg osiggnaé w niektérych modelach maksymalng predkosé 40 km/h.

Podnosniki teleskopowe Merlo z czterema kotami napedowymi z napgdem dotgczanym automatycznie
posiadajg doskonatg zdolnosé hamowania po zwolnieniu pedatu gazu, co zapewnia ponadto wysoki moment
obrotowy kot w fazie ruchu materiatu i podczas przenoszenia, a takze doktadnosc co do milimetra ruchéw w
czasie pozycjonowania tadunku.

Osie o wyjatkowym designie sg wyprodukowane i opracowane przez Grupeg Merlo i mogg byé wyposazone

w blokade mechanizmu réznicowego, aby zapewni¢ trakcje nawet na sliskich czy btotnistych terenach.
Wywazenie mas maszyny, umiejscowienie wysiegnika i elementéw hydraulicznych zapewnia wysoka
wydajnose¢ teleskopowg, bez wptywu na ogélne wymiary i spalanie maszyny.

Silniki
Wszystkie modele posiadajg silnik umieszczony zgodnie z
oryginalnym schematem montazu opracowanym przez Merlo
podczas wprowadzenia modeli z panoramiczng widocznoscia.
Wedle tej konfiguracji silnik umieszczony jest wzdtuznie po prawej
stronie ramy, aby zapewnic jak najlepszy dostep do komponentéw
w przypadku ich konserwacji planowanej lub nadzwyczajnej.
Zakres mocy zainstalowanych silnikow waha sig od 75 do 143 KM.
Elektroniczne sterowanie systemem wtrysku pozwala w koricu
maszynom Merlo na precyzyjne i ptynne podawanie mocy na
podstawie potrzeb klienta.

System hydrauliczny

Jestesmy jedyng firmg na rynku zapewniajacg dwa oddzielne
uktady dla hydrauliki i hydrostatyki, zaopatrzone w dwa oddzielne
zhiorniki oleju. Uktad hydrauliczny sktada sie z pompy o zmiennej
pojemnosci skokowej typu Load Sensing, aby zapewnic redukcje
spalania, wyjatkowo prostg obstuge i do trzech jednoczesnych
ruchéw wykonywanych bez zadnych trudnosci. Rozdzielacz
hydrauliczny zamontowany jest z tytu ramy, aby zmniejszyc
drgania i przenikanie ciepta do kabiny. Jednoczesnie zapewniony
jest doskonaty dostep w celu konserwaciji.




Osie dostepne sg w dwoéch wersjach: z planetarnymi skrzyniami
biegéw, aby jak najbardziej zwigkszy¢ moment obrotowy przenoszony
na kota i z portalowymi skrzyniami biegow, aby zwiekszyc przeswit
pionowy. Oba rozwigzania zostaty zaprojektowane i wyprodukowane
przez grupe, aby méc zapewnic najlepsze rezultaty pod kgtem
solidnosci, trwatosci i wydajnosci. Osie mogg zostac zaopatrzone

w suche hamulce tarczowe, ktdrych rozmiary zapewniajg nizsze
koszty eksploatacji, lub w hamulce olejowe. Wszystkie tozyska i tuleje
zostaty zaprojektowane w celu zapewnienia dtuzszej zywotnosci i
zmniejszenia koniecznosci przeprowadzania konserwacji.

Przesuw boczny wysiegnika

Jest to system zintegrowany z ramag maszyny, ktory pozwala
na ruch boczny wysiegnika teleskopowego, zapewniajac
precyzyjne umieszczenie tadunku bez dalszych manewrdw,
oszczedzajac czas, unikajgc naprezen i zwigkszajac wydajnosc
maszyny. Polecenie wykonania przesuwu znajduje sig na
joysticku i jest typu proporcjonalnego, aby zmaksymalizowac
jego skutecznosé.

Wyjatkowe i opatentowane rozwigzanie. Ztgcza hydrauliczne
zaprojektowane i wyprodukowane przez Merlo zapewniaja:

* Szybki montaz i demontaz

* Duzg szczelnosc ztgczy

*Dtuzszg zywotnosc komponentow
* Brak ryzyka skrecania przewodow

Fan Drive to seryjnie zamontowana technologia, ktéra pozwala
na zmiang kierunku obrotu wentylatora silnika, przechodzac

z zasysania, do chtodzenia chtodnic, na nadmuch, doich
czyszczenia, usuwajgc kurz i pozostatosci z pracy, aby zachowac
sprawnosc i wydajnosc systemu.

Platforma robocza

Wszystkie modele ze stabilizatorami ze sterowaniem
hydraulicznym mogg by¢ skonfigurowane do obstugi platform
powietrznych do przewozenia ludzi. Rozwigzanie to jest zgodne
znorma EN280 i zapewnia wysoki poziom bezpieczenstwa,
aktywny i pasywny, podczas wykonywania prac na wysokosci

i zwieksza wszechstronnoscé maszyny. Ponadto nowy system
obstugi zastosowany na platformach pozwala na regulacje w
sposohb proporcjonalny predkosci ruchu w zaleznosci od tadunku
i pozycji wysiegnika. Pozwala to przyspieszyc operacje robocze z
korzyscig dla uzytkownikow.




Komfort

Wyjatkowa kabina, zamontowana na ramie za pomoc3 silent-blockéw zapobiegajgcych drganiom, opracowana,
aby zagwarantowa¢ naszym klientom rekordowy poziom komfortu, 1010 mm szerokosci, i duza przeszklona
powierzchnia réwna 4,3 m? zapewniajg najwiekszg przestronnos¢é w kategorii. Prosty i fatwy dostep do kabiny
gwarantujg otwierane na 180° drzwi, o duzej odlegtosci migdzy stupkiem a kierownica oraz odpowiednie
rozmieszczenie schodkéw i uchwytéw utatwiajgcych wejscie.

0 komfort akustyczny i cieplny zadbano w najdrobniejszych szczegotach we wszystkich gamach podnosnikow
teleskopowych dzieki intensywnej pracy badawczej nad rozwigzaniami technicznymi i najbardziej innowacyjnym
materiatom, zapewniajgcymi optymalne izolacje akustyczne i cieplne. Wreszcie, zapobiega sie przedostawaniu
sie kurzu do pomieszczenia poprzez zwiekszenie cisnienia w kahinie zgodnie z IS0 10263-3*.

UWAGI:
* poziom presuryzacji nie jest zatwierdzony do stosowania pestycydow, do prac w niebezpiecznym otoczeniu, do prac z
azbestem itp.

Prosty i tatwy dostep do kabiny gwarantujg otwierane na 180°
drzwi, ktére sg w stanie maksymalnie zwigkszy¢ przestrzen
wejsciowa i zapewnic¢ duzg odlegtosc miedzy stupkiem a
kierownica. Okno boczne, niezalezne od korpusu drzwi, mozna
zablokowac w pozycji otwartej, tak aby zapewni¢ maksymalng
wymiang powietrza, widocznosc i bezposredni kontakt z
osobami pracujgcymi na zewnatrz, w poblizu maszyny.

Okno mozna odblokowac zaréwno za pomocg sterownika
znajdujgcego sie w podtozu, jak i za pomoca przycisku
grzybkowego zamontowanego bezposrednio na oknie, co utatwia
operacje odblokowania.

Wyjgtkowy design zapewnia funkcjonalnosé i komfort;
informacje przekazywane kierowcy, jak i sterowanie roznymi
systemami i urzgdzeniami, zebrane sag po to, aby jak najbardziej
zwigkszy€ ergonomie. Zmiana kierunku jazdy pod kierownicg jak
rowniez na joysticku.

1 - Wyswietlacz ASCS (OPC)

2 - Joystick proporcjonalny

3 - Kierownica i sterowanie przektadnig

4 - Wyswietlacz

5 - Zespot pedatow

6 - Schowek i pokretto klimatyzaciji

Kolumna kierownicy zawierajaca ster i wyswietlacz dedykowany
przektadni moga byc¢ regulowane na wysokosg, by utatwic
korzystanie z maszyny uzytkownikom réznego wzrostu. Na
wyswietlaczu wskazano wszystkie informacje dotyczace jazdy
po drodze (poziomy, temperatury, predkosg, itd.)



Klimatyzacja

Opracowana zgodnie ze standardami samochodowymi, skraca
o potowe czas ogrzewania i schtadzania w stosunku do
tradycyjnej klimatyzacji. Dysza ssawna znajduje sig z boku
kabiny, z dala od potencjalnych Zrédet pytu i brudu, natomiast
wewnatrz znajduje sig 8 dysz, z ktdrych trzy przeznaczone sg do
odmrazania przedniej szyby, aby zapewnic¢ optymalny komfort
klimatyczny.

Niezalezna amortyzacja wysiegnika teleskopowego B.S.S.

Jako wyposazenie opcjonalne dostepna jest niezalezna
aktywna amortyzacja wysigegnika teleskopowego B.S.S.

(Boom Suspension System), ktéra chroni tadunek podczas
przenoszenia i zachowuje wysoki komfort jazdy na nieréwnych
terenach. Zawieszenie jest dezaktywowane automatycznie
przy zmniejszonej predkosci (ponizej 3 km/h), oferujac
maksymalng precyzje i moc wysiegnika.

EEEEEEDT)

Karetka Merlo

Karetka maszyn Merlo zostata zaprojektowana tak, aby zapewnic
rekordowe osiggi przy zastosowaniu kazdego osprzetu, bez
wptywu na lekkosg, ktdra jest niezbgdna do zagwarantowania
swietnego udzwigu. Ponadto maksymalna rotacja pozwala na
doskonaty zatadunek i roztadunek materiatu za pomoca topaty.
Standardowe we wszystkich modelach urzadzenie Tac-lock
zapewnia maksymalny komfort obstugi poprzez umozliwienie
hydraulicznego blokowania narzedzi z kahiny.

_

Podwieszana kabina

Modele tej gamy mozna wyposazyc w wyjatkowg i
opatentowang podwieszang kahing (CS). Wyposazajgc
maszyne w to niepowtarzalne rozwigzanie, w kahinie zostanie
zamontowane aktywne zawieszenie hydropneumatyczne,
sterowane bezposrednio przez operatora za pomoca
elektrycznego wytgcznika. Gdy zawieszenie jest aktywne,
catkowity skok kahiny wynosi 110 mm (-60 mm / +50 mm);

to sytuacja, ktdra pozwala na znaczne zmniejszenie drgan i
naprezen wewnatrz kabiny, utatwiajgc przenoszenie i prace
rowniez na wyhoistych terenach.




Wydajnosé

Podnosniki teleskopowe Merlo cechuja sie najbardziej kompaktowymi wymiarami i najlzejszymi masami na
rynku, zapewniajac zmniejszenie przestrzeni manewrowej i mniejszy wptyw na podtoze.

Zwrotnosé redukuje dodatkowo czas wykonywania manewrow, a wszystko to wptywa korzystnie na
produktywnosé i redukcje spalania. Ponadto dalsza redukcja kosztow eksploatacji zapewniona jest przez
catkowicie elektroniczng obstuge przektadni i silnika spalinowego, co minimalizuje obroty, a zatem réwniez
pobadr paliwa. Wszystkie modele z tej gamy sg wyposazone w dwufunkcyjne ztgcze hydrauliczne i w ztgcze
elektryczne, zapewniajgce komunikacje maszyna-osprzet, umieszczone na koncu wysigegnika, co sprawia,
ze sg one kompatybilne z szerokg gama osprzetow, zaprojektowanych ad hoc, zwigkszajgc uniwersalnosé
maszyny i zapewniajgc czestsze korzystanie z niej, skracajgc okres amortyzaciji.

Najlepsza widocznosé na rynku zapewnia wydajnoscé podczas
przemieszczania i bezpieczenstwo klientow, zmniejszajgc
stres operatorow wykonujgcych liczne manewry w ciggu dnia
pracy. Aby osiggnagc te standardy widocznosci, firma Merlo
zainwestowata w doktadne badania umiejscowienia kahiny i
wysiegnika, a takze w szczegatowy projekt maski i przeszklonej
powierzchni.

Dodatkowo na maszynie zamontowane sg trzy rozne szczotki,
co zapewnia doskonate czyszczenie szyb, nawet przy

silnym deszczu. Sterowniki elektryczne w kabinie sterujg
nieprzerwanym dziataniem lub o zmiennej predkosci, w
zaleznosci od warunkéw atmosferycznych.

REDUKCJA SPALANIA
Technologia Merlo EPD
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EPD

EPD i Joystick samoprzyspieszajacy

Wyjagtkowy EPD (Eco Power Drive) to system opatentowany .

przez firme Merlo do elektronicznej regulacji silnika i przektadni.
EPD automatycznie steruje i kontroluje, na podstawie
warunkow roboczych, predkose obrotowa silnika, natezenie
przeptywu pompy hydrostatycznej i pojemnosc skokowa silnika
hydrostatycznego w celu maksymalizacji wydajnosci i redukcji
obrotéw, zapewniajgc zmniejszenie zuzycia nawet 0 18%.
Wreszcie, EPD obejmuje funkcje ,,samoprzyspieszajacego
joysticka”, ktdra umozliwia zarzadzanie obrotami silnika
proporcjonalnie do uzycia joysticka (im wigksze jest wychylenie
joysticka, tym wigksze bedg obroty silnika).Ta funkcja pozwala na
dalszg optymalizacje zuzycia maszyny i jednoczesnie zwigksza
reakcje maszyny podczas przemieszczania materiatow.




Tryhy pracy ukiadu kierowniczego

Nieustanie staramy sie 0 maksymalne zmniejszenie przestrzeni
manewrowej, by zwiekszy¢ sterownosc produkowanych maszyn.
Witasnie dlatego osie zapewniajg maksymalny kgt skretu w

celu wykonywania manewréw w ograniczonych przestrzeniach.
Mozna tez wyposazyc uktad sterowania w trzy rozne rozwigzania
w zaleznosci od specyficznych potrzeb miejsc uzytkowania:

skret kot przednich, dwie osie skretne i tryb jazdy ukosnej ,,crab
steering” (do ruchéw bocznych).

jazda po skosie

dwie osie skretne

skret kat przednich

Odtacznik akumulatora

Aby zwiekszy¢ wydajnosc i zywotnosc akumulatora, podnosniki
teleskopowe Merlo zostaty seryjnie wyposazone w elektryczny,
automatyczny i czasowy odtgcznik akumulatora. Wyjecie
kluczyka ze stacyjki rozpoczyna proces odtgczania obwodu
elektrycznego maszyny, bez szkody dla niezawodnosci centralek
elektrycznych maszyny.

Aby przy odtgczonym obwodzie ponownie uruchomic wszystkie
funkcje akumulatoréw, wystarczy ponownie umiescic kluczyki w
panelu sterowania.

W poblizu akumulatora znajduje sig ponadto przycisk
pozwalajgcy na wymuszenie odtgczenia akumulatora, w
zaleznosci od potrzeb uzytkownikdw.

Sta atory ze sterowaniem hydraulicznym

Stabilizatory ze sterowaniem hydraulicznym z gamy Stabilizowanych
podnosnikow teleskopowych sg zbudowane w prosty sposaob, tak

aby zoptymalizowac szybkie i bezpieczne rozpoczecie uzytkowania.
Wyjatkowy projekt stabilizatoréw, opracowany w celu zaoferowania
wysokiej wytrzymatosci konstrukcyjnej, gwarantuje ich niewielkie
wymiary rowniez na etapach operacyjnych, pozostajgc stale wewnatrz
obrysu maszyny i ograniczajgc wptyw na pole widzenia podczas
etapodw przemieszczania. Niezalezny sterownik umozliwia pojedyncze

uruchamianie kazdego stabilizatora ze sterowaniem hydraulicznym,
pozwalajgc na prostsze ustawianie na podtozu, ponadto ksztatt nazki
podporowej gwarantuje doskonate przykotwiczenie do podtoza,
rowniez w przypadku terenow migkkich lub spadzistych.

Joystick proporcjonalny

Wszystkie podnosniki teleskopowe tej gamy wyposazone sg
w innowacyjny joystick elektro proporcjonalny. Przyrzad ten
moze wykrywac obecnosc reki operatora za pomoca czujnika
proporcjonalnego, unikajgc w ten sposchb uzycia specjalnego
sterownika fizycznego (klawisz ,czuwak”) w celu umozliwienia
ruchaw hydraulicznych maszyny. Za pomoca joysticka

mozna zlecac¢ wykonywanie wszystkich gtownych ruchow
hydraulicznych maszyny i osprzetu, obstugujac seryjnie do 4
niezaleznych ruchdw hydraulicznych na osprzecie.



Gama stabilizowanych podnosnikow teleskopowych
Precyzyjna i tatwa obstuga

Modele gamy Stabilizowanych podnosnikéw teleskopowych zostaty zaprojektowane tak, aby

spetniac¢ konkretne wymogi klientdéw w branzy przemystowej, budownictwa i infrastruktur. Duza
wszechstronnose gamy pozwala na zaproponowanie modeli o kompaktowych wymiarach, ktére moga
pracowac na placach budowy o ograniczonej przestrzeni po modele o duzym udzwigu i wysokosciach
podnoszenia, ktore sg w stanie zaoferowac rozwigzania nawet na najbardziej imponujgcych budowach.
Gama sktada sig z modeli wyposazonych w przednie stahilizatory ze sterowaniem hydraulicznym,
zaprojektowane w celu zapewnienia wigkszej stabilnosci i bezpieczernstwa podczas przenoszenia
tadunkow na wysokosci, zapewniajgc operacyjnosc w kazdego rodzaju otoczeniu. Dostepne sg trzy
rézne wersje, ktore roznig sig pod wzgledem specyfikacji technicznej i konfiguracji:

!

*Konfiguracja Entry
*Konfiguracja Plus
*Konfiguracja CS Top
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WERSJA ENTRY

Modele Entry sg tatwe w obstudze i zapewniajg niezbedne charakterystyki.

Zostaty opracowane, aby zaspokoi¢ potrzeby wszystkich placow budowy,
przedsighiorstw wynajmujgcych i wielkich firm budowlanych, zapewniajg
wysoki poziom wydajnosci i niskie koszty operacyjne.

Wyrdzniajgce elementy tych modeli to:

* Precyzyjna i mocna hydraulika z technologig Load Sensing
* Przektadnia EPD z maksymalng predkoscig 33 km/h

* Silnik spalinowy 55 kW/75 KM




WERSJA PLUS

Modele Plus zostaty opracowane tak, aby zapewni¢ doskonale
zbalansowang wydajnosc, performance i uniwersalnosc uzytkowania. Sg
seryjnie wyposazone w cyfrowy wyswietlacz ASCS, aby zoptymalizowac
informacje przekazywane klientowi i zwiekszy¢ poziom personalizacji
maszyny.

Wyrdzniajgce elementy tych modeli to:

* Precyzyjnaimocna hydraulika z technologig Load Sensing
* Przektadnia EPD z maksymalng predkoscig 40 km/h

* Silnik spalinowy 85 kW/116 KM




WERSJA CS TOP

Modele CS Top zostaty opracowane tak, by oferowaty maksymalny poziom
technologii i osiggdw, odpowiadajgc na potrzeby najbardziej wymagajacych
operatorow. Wyposazone sg seryjnie w cyfrowy wyswietlacz ASCS,

pompe hydrauliczng o zwigkszonym przeptywie oraz wyjatkowg kahing o
hydropneumatycznym zawieszeniu.

Wyraézniajgce elementy tych modeli to:

* Precyzyjna i mocna hydraulika z technologig Load Sensing i
dystrybutorem Flow Sharing

* Przektadnia EPD z maksymalng predkaoscig 40 km/h

« Kahina z zawieszeniem pneumatycznym

= Silnik spalinowy 85 kW/116 KM
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Osprzety, zaprojektowane i
wyprodukowane w zaktadach Grupy Merlo,
sg prawdziwym narzedziem operacyjnym
podnosnikéw teleskopowych Merlo.
Zostaty one opracowane dla podniesienia
wydajnosci i zwiekszenia wszechstronnosci
maszyny w réznych warunkach roboczych.

Opatentowany system rozpoznawania
osprzetu i skuteczna blokada hydrauliczna
tac-lock pozwalajg na szybka zmiang
osprzetu i automatyczna konfiguracje
parametrow dziatania, majgc na uwadze
bezpieczenstwo.

Merlo angazuje sie w ochrone wartosci,
wydajnosci i produktywnosci Paristwa
podnosnika teleskopowego wraz z uptywem
czasu. Osoby kupujace maszyng Merlo

sg pewne, ze wybierajg produkt, ktéry
spetnia najwyzsze standardy jakosci,
niezawodnosci i innowacyjnosci.
Skrupulatna i okresowa konserwacja,
wraz z zastosowaniem oryginalnych
czesci zamiennych, prowadzi do korzysci
ekonomicznej i zmniejszenia koniecznych
interwenc;ji; w ten sposob podnosnik
teleskopowy Merlo zachowa niezmieniony
poziom wydajnosci i wysokg wartoscé
koncowa.

Gama podnosnikéw teleskopowych Merlo
oferuje mozliwosc¢ korzystania z wyjgtkowej
technologii, aby zapewnic¢ jeszcze
bardziej inteligentne i potgczone systemy
teleskopowe.

System tgcznosci MerloMobility
wykorzystuje technologie 4.0 w celu
umozliwienia przesytania kluczowych
informacji z maszyny do portalu
internetowego.

Przesytane informacje sg zwigzane z
funkcjonalnoscia, bezpieczenstwem i
lokalizacjg pojazdu.




MODEL WYMIARY A B c D E F H M P R S

P30.10 mm 4700 1360 2740 600 3910 290 2100 1010 (Z(EJEOOL) 3930 5050
P35.11 mm 5150 1634 2810 705 4104 460 2310 1010 2530 3985 5200
TF35.11TT-145 mm 5150 1634 2810 705 1404 460 2310 1010 2530 3985 5200
P40.12 mm 5010 1290 2810 910 4260 375 2240 1010 2425 3920 4900
P40.12PLUS mm 5010 1290 2810 910 4260 375 2240 1010 2425 3920 4900
P40.13 mm 5410 1690 2810 910 4260 375 2240 1010 2425 3920 4940
P40.13PLUS mm 5410 1690 2810 910 4260 375 2240 1010 2425 3920 4940
P40.13CSTOP mm 5410 1690 2810 910 4260 375 2240 1010 2425 3920 4940
P40.14 mm 5750 1645 2810 1295 4640 375 2240 1010 2425 3920 5040
P40.14PLUS mm 5750 1645 2810 1295 4640 375 2240 1010 2425 3920 5040
P40.14CSTOP mm 5750 1645 2810 1295 4640 375 2240 1010 2425 3920 5040
P40.17 mm 5970 1705 2950 1315 4852 450 2240 1010 2500 4050 5160
P40.17PLUS mm 5970 1705 2950 1315 4852 450 2240 1010 2500 4050 5160
P40.17CSTOP mm 5970 1705 2950 1315 4852 450 2240 1010 2500 4050 5160
PS50.18PLUS mm 6180 1745 3060 1385 5067 485 2480 1010 2535 4265 5611
P50.18CSTOP mm 6180 1745 3060 1385 5067 485 2480 1010 2535 4265 5611
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MODEL P30.10 P35.11 TF35.11TT-145 P40.12 P40.12PLUS P40.13 P40.13PLUS
Masa catkowita na pusto (kg) 7600 9000 9100 9200 9200 9300 9300
Maksymalny udzwig (kg) 3000 3500 3500 4000 4000 4000 4000
Wysokos$¢ podnoszenia (m) 9,8 1 1 11,5 1,5 12,5 12,5
Maksymalny zasigg (m) 6,7 7,8 7,8 7,63 7,63 8,74 8,74
Zasigeg przy maksymalnym udzwigu (m) 2,5 2 2 3,4 3,4 &3 3,3
UdZwig przy maksymalnym zasiegu (kg) 1000 1000 1000 1300 1300 1000 1000
Przesuw boczny wysiggnika (mm) = /= Efilo) +/- 310 <= BfE0) 47//= EIE0) +/- 340 +/- 340
Wyréwnywanie poziomu rama (%) - +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8
Silnik Kohler Kohler Deutz Kohler Perkins Kohler Perkins
2504 TCR 2504 TCR TCD3.6 KDI2504 9044 KDI2504 9044
Mac silnika (kW/KM) 55,4/75)1 55,4/75)1 105/143 55,4/75)1 85,9/115 55,4/75)1 85,9/115
Technologia zapobiegania Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V
zanieczyszczeniom DOC + DPF DOC + DPF SCR + DPF + DOC DOC + DPF SCR + DPF + DOC DOC + DPF SCR + DPF + DOC
Maksymalna predkosc (km/h) 40 33 40 33 40 338 40
Zhiornik paliwa (1) 80 140 140 140 140 140 140
Pojemnosc zbiornika AdBlue (1) = = 18 = 18 = 18
Przektadnia hydrostatyczna TAK - 2V TAK - 2V TAK - 2V TAK - 2V TAK - 2V TAK - 2V TAK - 2V
EPD Plus Plus Plus Plus Plus Plus Plus
Pompa hydrauliczna LS+FS LS +FS LS +FS LS LS LS LS
Przeptyw/cisnienie (I/min - bar) 17-210 N7 -250 150-250 104 - 250 104 - 250 104 - 250 104 - 250
Zbiornik oleju hydraulicznego (1) 85 100 100 100 100 100 100
Wyposazenie kahiny ECO ECO ECO ECO ECO ECO ECO
ASCS Light Light Light Light Petne Light Petne
Kahina FOPS LIV II, ROPS TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK

Sterowanie funkcjami hydraulicznymi

Zmiana kierunku jazdy

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro  Joystick elektro

proporcjonalny

Pod kierownicg i

proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku
Niezalezna amortyzacja wysiggnika OPGCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA
teleskopowego B.S.S.
Tac-lock - hydrauliczna blokada TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
osprzetu
Naped na cztery kota TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
Cztery kota skretne TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
P30.10 P35.11 P40.12 P40.13
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P40.13CSTOP P40.14 P40.14PLUS P40.14CSTOP P40.17 P40.17PLUS P40.17CSTOP P50.18PLUS P50.18CSTOP
9650 9950 9950 10300 11670 11670 12020 13300 13650
4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 5000 5000

12,5 13,5 13,5 13,5 16,6 16,6 16,6 17,5 17,5
8,74 9,3 9,3 S3 12,47 12,47 12,47 1815 13,5
58 a5 3,56 3,56 4,06 4,06 4,06 3,7 3,7
1000 1000 1000 1000 600 600 600 750 750
+/- 340 +/- 345 +/- 345 +/- 345 +/-435 +/- 435 +/- 435 +/- 445 +/- 445
+/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8 +/-8
Perkins Kohler Perkins Perkins Kohler Perkins Perkins Perkins Perkins
9044 KDI2504 9044 904J KDI2504 9044 9044 9044 904J
85,9/115 55,4/75)1 85,9/115 85,9/115 55,4/75)1 85,9/115 85,9/115 85,9/115 85,9/115
Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V Stage V
SCR + DPF + DOC DOC + DPF SCR + DPF + DOC SCR + DPF + DOC DOC + DPF SCR + DPF + DOC SCR + DPF + DOC | SCR + DPF + DOC | SCR + DPF + DOC
40 33 40 40 &8 40 40 40 40
140 140 140 140 140 140 140 140 140
18 = 18 18 = 18 18 18 18
TOP -2V TAK - 2V TAK - 2V TOP -2V TAK - 2V TAK - 2V TOP -2V TAK - 2V TOP -2V
Plus Plus Plus Plus Plus Plus Plus Plus Plus
LS +FS LS LS LS +FS LS LS LS +FS LS LS +FS
145 - 250 104 - 250 104 - 250 145 - 250 104 - 250 104 - 250 145 - 250 104 - 250 145 - 250
100 100 100 100 100 100 100 110 110
ECO ECO ECO ECO ECO ECO ECO ECO ECO
Petne Light Petne Petne Light Petne Petne Petne Petne
TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i
w joysticku

proporcjonalny

Pod kierownicg i
w joysticku

Pod kierownicg i

Joystick elektro  Joystick elektro  Joystick elektro
proporcjonalny

proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

Joystick elektro
proporcjonalny

Pod kierownicg i

w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku w joysticku
OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA OPCJA
TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
P40.14 P40.17 P50.18
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